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Inwestor: Zarzad Powiatu Nowosgdeckiego

33-300 Nowy Sacz

ul.Jagieloriska 33

L da: Obiekt:  Przebudowa i rozbudowa drogi powiatowej nr 1541K  Przedmiot rysunku: .
egenda: odcinek w km 2+782,00 - 3+545,00 Projekt czasowe]

A-14 " . « .
b proj. oznakowanie pionowe w m. Kicznia organizacji ruchu
Lokalizacja: woj. Matopolskie, gmina: tacko obreb: 121009_2.0010

Q.ﬁ istn. oznakowanie pionowe Projekt oznakowania Nr. rysunku: 2.6 Skala: 1:1000 Data: IV 2035

% ﬁq znaki do liwwidacji lub zakrycia IMIE | NAZWISKO PODPIS
PROJEKTANT (branza drogowa):

zakres rob6t mgr inz. Pawet Haraf
upr:proj.MAP/007/PBD/16




